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» Troghetsmoment
> Kinetik vid rotation kring fix axel

> Energisamband fix axel rotation

Avsnitt i kursboken: AT, 9.1
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MOMENT- Betrakta forst en punktmassa stelt

EKVATIONEN forbunden med rotationsaxeln:
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TROGHETSMOMENT - EGENSKAPER
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Ex. Bestdmning av tréghetsmoment:
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TROGHETSMOMENT - EGENSKAPER forts.
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Forflyttningssatsen =
Steiners sats

Berdkning for sammansatta kroppar
utnyttjar ocksa Steiners sats



Ex. Troghetsmoment forts:

Anvdnd Steiners sats for att bestdmma den sammansatta
kroppens tréghetsmoment m.a.p. O.

Antag att stang och skiva har samma massa och att L=2R.
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TROGHETSMOMENT - EGENSKAPER forts. 2
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Troghetsradien k& ar en rdknestorhet som separerar
massan och dess férdelning.
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Ex. Bestdmning av 'stotcentrum’
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ARBETE - STEL KROPP
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RORELSEENERGI
- STEL KROPP -
FIX AXEL

Figur 9.1.4

( Boken s. 407
Kinetisk energi :

For.att teckna den kinetiska energin fér en kropp, som roterar kring
en fix axel O, tanker vi oss kroppen som ett partikelsys stem enligt
figur 9.1.4. Partikeln med massan m; har hastlgheten v; = rw. Kine-
tiska energin for kroppen ér da:
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Den sista summan ar lika med kroppens troghetsmoment m a p
axeln O, varfor
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'POTENTIELL ENERGI
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Stangen faller fritt fran ldge 1.

Bestdm farten i toppen for ldge 2
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