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KINETIK VID GENERELL PLAN RÖRELSE 

Stel kropp  påverkad av krafter och moment:

Kraft- och moment-
ekvationerna:

Friläggning Kinematik

Obs!  Momentpunkten är inte godtycklig, använd TP här.



KINETIK - TRANSLATION

_

TP TP

Anm.  Momentekvationen måste tecknas map TP !

Kraft och moment-
ekvationerna:



Ex.  Accelererande motorcykel

Motorcykel och förare har sammanlagda 
massan 200kg.      

Beräkna den acceleration som krävs för 
att framhjulet precis skall lyfta.  

Friktionen antas vara tillräcklig.



Ex. Motorcykel forts.



Ex. Rullande cylindrar

Cylindrarna har radie R

Beräkna hur lång tid det 
tar för cylindrarna att 
rulla sträckan  l längs 
det lutande planet i de 
båda fallen.



Lösning:



Lösning forts.



BERÄKNINGSGÅNG - KINETIK PLAN RÖRELSE



ENERGISAMBAND – KINETISK ENERGI

Rörelseenergin vid generell plan stelkroppsrörelse består av två delar; 
en del från tyngdpunktens translation och en del från rotation kring TP

.... kan härledas genom att betrakta den stela kroppen som ett partikelsystem ......

( Boken s. 422 )
Hastigheten delas upp i translation och rotation =>

Hastigheten för cirkelrörelse införes  =>

.... vilket ger det inrutade sambandet för T



Ex. Rullande cylindrar – lösning med energisamband

----------------------------------- 0-nivå

Beräkna (igen) tiden för 
respektive cylinder.

Nu med energisamband.







KINETISK ENERGI -
STELKROPPSRÖRELSE
SAMMANFATTNING:

T kan uttryckas på tre 
olika sätt   ---->

Vilket som används i 
energisambandet

W(ik) = DE

beror på vilken typ av 
rörelse som är aktuell.



BERÄKNINGSGÅNG –
ENERGISAMBAND –

STEL KROPP

( eller alternativa uttryck )

W(ik) = DE


