Foreldsningspass 5

> Forts./rep. Kinematik 1D

» Acc.lagen (kinetik) 1D

Avsnitt i kursboken: 6.1, 6.2(a)
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INTEGRALSAMBAND forts.

Uttryck vid konstant acceleration ao:
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PARTIKEL - MODELL
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I accelerationslagen (NII):

packikel

Park KelS massa. = Kmppcf(b' VRN,

Farkike\ns ‘.c‘ﬁgc_ = Krppeqs L.Bngclpun‘.& '

Z F=ma maste man anvinda tyngdpunktens acceleration.

Vi kan bestdamma tyngdpunktens ldge oberoende av kroppens rotation (momentekvationen).




ACCELERATIONSLAGEN VID RATLINJIG RORELSE

Newton II: z E =m aoa.

(=) ZF = ma,

(=) ZFt= ma,
() TF.- 0

Anm. Ingen acceleration vinkelrdt rérelsen



Ex. Fallskdrmshoppning

http://bildrullen.se/2012/10/formel-for-fallhastighet/

Grdnshastighet?


http://bildrullen.se/2012/10/formel-for-fallhastighet/

Ex. Fallskarmshopp, grdnshastighetv,?

frilaggning:
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Anm. 2: Hela forloppet v(t) ur diff. ekv. () : m SV
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COULOMB-FRIKTION
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Anm. Vid smorda ytor gdller andra samband.



MASSLOSA KOMPONENTER

Boken kap. 6.2(a):

Rubriken syftar pa situationer dar linor, block, stanger och andra
rorliga komponenter i ett mekaniskt system har "sma" massor.
Med detta menar man, att massorna ar relativt sma vid jamforelse
med massorna hos andra rorliga kroppar i sammanhanget, och att
de darfor antas kunna forsummas vid berakningarna.

Detta betyder att deras massor i eventuella rorelseekvationer tanks
vara noll. De saknar "troghet” och "tyngd".

Man kan darfor se det som att dessa latta komponenter dr i jamvikt dven om de dr i rorelse.



Boken kap. 6.2(a):
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VARNING FOR JAMVIKTSTANKANDE

Kraften i linan ar inte lika med den hangande kroppens tyngd mg.
Berdkning visar att kraften &r mg/2. Genomfor denna berakning!

Systemet sldpps fran vila. Berdkna kraften i linan:

frildggning

o L] 2 4o

acceleration.




