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STATIK:

» Tyngdpunktsberdkning

Avsnitt i kursboken: 3.1, 3.2




TYNGDPUNKTSBERAKNING

A1t bestamma tyngdpunktens ldge @r likvdrdigt
med att reducera en fordelad last till en
resulterande kraft.

Verkningslinjen for resultanten gdar genom
tyngdpunkten.

Tyngdpunktsberdkning kan géras pa tva olika satt;

genom integration eller med kdnda delkroppar



TP GENOM INTEGRATION
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TP MED DELKROPPAR
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MASSCENTRUM
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GEOMETRISK TYNGDPUNKT
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TP FOREN YTA
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Ex. Tyngdpunkt for en yta genom integration
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/ Valj ett ldmpligt ytelement dA
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Losning, integration: 20,
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TP FOR ETT LINJEELEMENT
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SYMMETRI - AXLAR/PLAN

Geomeinsk tungdpunkt
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SAMMANSATTA KROPPAR

Delar med kdnda massor
och masscentra:

(del 3 ger ett negativt bidrag)



KROPP MED HAL
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Dvs. hdlet ger ett
hegativt bidrag till det
statiska momentet!




Ex. Tyngdpunkt fér en yta - sammansatt kropp
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Losning, delytor:
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Appendix 1l Tabelier, formler

TP FOR OLIKA
GIVNA
GEOMETRIER

Boken, Appendix Il :

(b) Tyngdpunkter och troghetsmoment hos homogena kroppar

Tabell AIL. 1
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